Line Follower Base — ItLUG Lecco

(Aggiornamento Gennaio 2024)

Istruzioni per la realizzazione del Robot “Line Follower Base” con I'utilizzo
del kit LEGO Mindstorms EV3 art. 31313

Nelle pagine seguenti troverete:

e Informazioni generali e idee per modificare/migliorare il Robot Line Follower

e Screenshot dei programmi software da caricare sul mattoncino (i files “LF_Simple.ev3” e “LF_Proportional.ev3” sono
scaricabili dal sito dell’evento)

e Istruzioni di montaggio (sul sito dell’evento € anche disponibile il file “LF_Base.Ixf” realizzato con Lego Digital Designer)

e Elenco pezzi utilizzati per la costruzione del Robot



Informazioni generali e idee per modificare/migliorare il Robot

Nella competizione “Line Follower” il robot partecipa ad una gara di velocita.

Lo scopo della gara e di completare nel minor tempo possibile il percorso (linea nera dello spessore di 15mm.).

Il sensore di colore serve per riconoscere la linea nera.

Le specifiche dei percorsi (Open e Expert) e per la costruzione del Robot sono all’interno del regolamento.

NOTA IMPORTANTE: Con i programmi software forniti e necessario far muovere il Robot in senso orario e posizionarlo con
il sensore di colore sul bordo interno della linea nera.

Spunti e idee per modificare/migliorare la meccanica (hardware) del Robot:

Cambiare le ruote

Alleggerire il robot

Abbassare il baricentro del robot

Cambiare il bilanciamento del robot

Montare altri sensori di colore (massimo 4) NB: in questo caso e richiesta anche la modifica del programma
Cambiare il rapporto motori/ruote inserendo degli ingranaggi

Spunti e idee per modificare/migliorare il programma (software) del Robot

Modificare le velocita di movimento e gli altri parametri del software (soprattutto in caso di modifica delle ruote)
Implementare nel software la gestione di eventuali sensori di colore aggiuntivi

Provare diverse strategie di riconoscimento della linea (meglio se con almeno due sensori di colore)
Implementare un sistema di controllo PID (Proportional-Integral-Derivative) --> suggerito per concorrenti “Expert”




Software Line Follower Base (Versione “Simple”)

| 3 LF_simple X |

\Loop Infinito

Lo switch verifica
se il robot sta
leggendo

bianco o nero

]
Software Line Follower Base IHLUG Lecco
LF Simple (Update Gennaio 2024)

NE: Far muovere il robot in senso orario
posizionandolo sul bordo interno della linea nera.

Il robot line follower verfica con il sensore di
colore se si trova sulla linea (nera) o sul bianco.

I moton vengono attivati (blocco steering) per la
necessaria rotazione a destra o sinistra.

I motor vengono azionat in modalita semplice:
- Linea nera -> rotazione fissa a sinistra
- Bianco -= rotazione fissa a destra

=\
Collegamenti (cavo 25mm.)
- Collegare il motore di Sinistra all'uscita "A"
- Collegare il motore di destra all'uscita™D"
- Collegare il sensore di Colore all'ingresso "1
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Software Line Follower Base (Versione “Proportional”)

=2 LF_Proportional X

Software Line Follower Base ItLUG Lecco
LF_Proportional (Update Gennaio 2024)

MB: Far muowere il robot in senso orario
posizionandolo sul bordo interno della linea nera.

1l obot line follower verifica con il sensore di colore
=se si trova sulla linea (nera) o sul bianco.

I moton vengono attivati (blocoo steering) per la
necessana rotazione a destra o sinistra.

I moton vengono azionati in modalitd proporzionale
e la loro rotazione dipende dal valore letto dal
sensore di colore.
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Robot Line Follower P (proporzionale) che permette il movimento restando sul bordo della linea nera.

"Target" & il valore letto dal sensore quando & esattamente sul bordo della linea. Sitratta della soglia traNem e Bianco.

"TumMulkiplier" & usato per incrementare o diminuire la velodta di reazione del mobot rspetto ala sua relativa poszione

sulla linea.

Regola la potenza dei motori e il "TumMukiplier” (mokiplicatore di rotazione) su e git per cambiare il modo in cui il robot

gestisce le curve del peroorso.
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Collegamenti (cawvo 25mm.)

- Collegare il motore di Sinistra all'uscita "A"

- Collegare il motore di destra all'usgta"D"

- Collegare il sensore di Colore allingresso "1"
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Collegamenti:

Collegare il sensore di colore All'ingresso 1
Collegare il motore disinistra all'uscita A
Collegare il motore di destra all’'uscita D
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This parts list generated by LDView.

2780 0: Black

32009 0: Black

32073 71: Light Bluish Gray
32123b  14: Yellow

32278 0: Black

32316 0: Black
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Technic Pin with Friction and Slots

Description

Technic Beam 3 x 3.8 x 7 Liftarm Bent 45 Double

Technic Axle 5

Technic Bush 1/2 Smooth with Axle Hole Semi-Reduced
Technic Beam 15

Technic Beam 5

Part images provided by Peeron. I



http://ldview.sourceforge.net/
http://www.peeron.com/
http://peeron.com/inv/parts/2780
http://peeron.com/inv/parts/32009
http://peeron.com/inv/parts/32073
http://peeron.com/inv/parts/32123b
http://peeron.com/inv/parts/32278
http://peeron.com/inv/parts/32316

0: Black 1 Technic Beam 3
0: Black 3  Technic Beam 3 x 5 Bent 90
0: Black 1 Technic Beam 9

Technic Axle Pin with Friction

2 Tyre 22/ 30 x 30 ZR

43093 1: Blue

o 44309 0: Black

56145 0: Black 2  Wheel Rim 20 x 30 with 6 Spokes and External Ribs

0 0 ER 0B RN

. 64179 71: Light Bluish Gray 1 Technic Beam 7 x 5 with Open Center 5 x 3

& b/
6558 1: Blue N 6 Technic Pin Long with Friction and Slot

o> 95646  151: Very Light Bluish Gray [ ] 1  Electric Mindstorms EV3

@;‘ -’

if_- 95650  151: Very Light Bluish Gray [ ] 1  Electric Mindstorms EV3 Color Sensor
ﬂ 95658  151: Very Light Bluish Gray [ ] 2  Electric Mindstorms EV3 Large Motor
O. 11145  47: Trans Clear [ ] 3 Electric Mindstorms EV3 Cable 25 cm

This parts list generated by LDView. Part images provided by Peeron.



http://ldview.sourceforge.net/
http://www.peeron.com/
http://peeron.com/inv/parts/32523
http://peeron.com/inv/parts/32526
http://peeron.com/inv/parts/40490
http://peeron.com/inv/parts/43093
http://peeron.com/inv/parts/44309
http://peeron.com/inv/parts/56145
http://peeron.com/inv/parts/64179
http://peeron.com/inv/parts/6558
http://peeron.com/inv/parts/95646
http://peeron.com/inv/parts/95650
http://peeron.com/inv/parts/95658
http://peeron.com/inv/parts/11145

